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一． 使用前的注意事项 

1. 供电电源为 220V 交流电源。

2. D1—D4 的拨码设置：off on off off 设置好电流为 3A（电机额定电流为3A），若设置错
误，则会造成电机功率不足或者是发热甚至损坏！！！  

D5—D8 的拨码设置  按照自己想要的细分自行设置。 

细分设置以及 D9 D10 拨码说明见下图 

3. 接线一定要正确。且在接线端接线时轻拧紧线头即可。

4. 请勿把速度设置过大，否则电机会卡转。（速度过快请一定在程序上设置加

减速时间0.5s左右）

5. 使用环境和参数

使用环境 

使用场合 避免粉尘、油雾及腐蚀性气体 

温度 0℃——60℃ 

湿度 30－80%RH 

震动 4.2m/s2 Max 

保存温度 -20℃－+80℃ 

6. 其它注意事项
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二． 使用说明 

1、 常用接线 
 

1.电机与驱动的常见连线 

 

红    U 
 

                        绿    W 

 

                        黄    V 

 

 

 

2.驱动与控制器的常见接线 

 

PU+ 和 DR+  都接信号电源正极  

 

PU- 接 脉冲信号  

 

DR- 接 方向信号 

 

用户应根据自己的控制器选择合适的接口 

 

 

 

 

 

2、 详细的驱动器参数及其它相关说明 
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三、 常见问题解答 

1. 为什么我用控制器控制时，发现电机的方向控制不了？

答：把 D9 置 off，是单脉冲的控制模式。 

即 PU 端回路发送脉冲信号，DR 端回路发送持续的低电平（或不接）；

则电机正转； 

PU 端回路发送脉冲信号，DR 端回路发送持续的高电平；则电机反转 

若是控制程序是双脉冲模式，则将 D9 置 on。 

PU 端回路发送脉冲信号，DR 端回路不发送信号（或不接）；则电机正

转； 

DR 端回路发送脉冲信号，DR 端回路不发送信号（或不接）；则电机反

转； 

2. 细分数含义是什么？设置多少范围才好？

答：细分数含义是驱使电机转一圈所需要的脉冲数。 

细分数看自己的精度需求设定，另一个根据速度调整。范围即可调的

范围，但是发出脉冲数过高但同时驱动细分又过低的话，电机速度会

很高，可能会出现卡转的现象，应根据模组的速度范围调整速度大小。 

3. 驱动器上的使能端口 MF+ MF- 要接吗？

答：应根据自己的需求，可不接，使能端一旦接通，驱动器停止工作，

电机处于释放状态。常应用于想要手动调节或操作电机的场合。 
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4. 输入信号光电隔离正端要接限流电阻吗？

答：24V 的电压请接 24V 接口，若是其它电压，接到 5V 接口时， 

高于 5V 时需要外接 2K 的限流电阻。 
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5. 细分驱动器的细分数是否能代表精度？

答：步进电机的细分技术实质上是一种电子阻尼技术（请参考有关文

献），其主要目的是减弱或消除步进电机的低频振动，提高电机的运转

精度只是细分技术的一个附带功能。比如对于步进角为1.8度的两相混

合式步进电机，如果细分驱动器的细分数设置为４，那么电机的运转分

辨率为每个脉冲0.45度，电机的精度能否达到或接近0.45度，还取决于

细分驱动器的细分电流控制精度等其它因素。不同厂家的细分驱动器精

度可能差别很大；细分数越大精度越难控制。 




